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 รายงานการวิจัยเรื่อง “นวัตกรรมเครื่องเตือนภัยโจรกรรมรถยนต�ท่ีใช�สมองกลฝ#งตัวควบคุม
การส&งคลิปวีดีโอทางโทรศัพท�เคลื่อนท่ีระบบจีเอสเอ็ม  ” สําเร็จได� เนื่องจากบุคคลหลายท&านได�กรุณา
ช&วยเหลือให�ข�อมูลข�อเสนอแนะ คําปรึกษาแนะนํา ความคิดเห็น และกําลังใจแก&ผู�วิจัย 
 ขอขอบคุณมหาวิทยาลัยราชภัฎสวนสุนันทาท่ีได�สนับสนุนทุนในการทําวิจัยในครั้งนี้ตลอดจน
คณาจารย�คณะเทคโนโลยีอุตสาหกรรมทุกท&าน ท่ีได�ให�คําแนะนําและกําลังใจในการทํางานและการ
วิจัยเปoนอย&างดี 
 ท�ายสุดนี้  ขอกราบขอบพระคุณบิดา มารดา และผู�มีพระคุณทุกท&านท่ีได�ช&วยส&งเสริม
สนับสนุนกระตุ�นเตือน และเปoนกําลังใจตลอดมาจนงานการวิจัยสําเร็จลุล&วงไปด�วยดี 
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การส&งคลิปวีดีโอทางโทรศัพท�เคลื่อนท่ีระบบจีเอสเอ็ม  ” จัดทําข้ึนเพ่ือนําเสนอการออกแบบวงจร
ทางด�านอิเล็กทรอนิกส�ร&วมกับการเขียนโปรแกรมคอมพิวเตอร�ให�กับสมองกลฝ#งตัวเพ่ือนําไปประยุกต�
การควบคุมเข�ากับระบบโทรศัพท�เคลื่อนท่ีเพ่ือสร�างนวัตกรรมข้ึนมาเพ่ือลดป#ญหาการโจรกรรมรถยนต�
 ผู�วิจัยหวังว&ารายงานการวิจัยฉบับนี้จะเปoนประโยชน�ต&อผู�ท่ีเก่ียวข�องและผู�ท่ีสนใจงานด�าน
อิเล็กทรอนิกส� การเขียนโปรแกรมคอมพิวเตอร�ให�กับสมองกลฝ#งตัวและการควบคุมการสั่งงานแบบ
อัตโนมัติ หากรายงานวิจัยฉบับนี้มีข�อบกพร&องประการใดผู�วิจัยขอน�อมรับและต�องขออภัยไว� ณ 
โอกาสนี้ด�วย   
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