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กิตติกรรมประกาศ 
 
 รายงานการวิจัยเ ร่ืองการสังเคราะหและออกแบบวงจรเลียนแบบอุปกรณโดยใช 

CCCCTA สําเร็จได เนื่องจากบุคคลหลายทานไดกรุณาชวยเหลือใหขอมูลขอเสนอแนะ คําปรึกษา

แนะนํา ความคิดเห็น และกําลังใจแกผูเขียน 

 ผูเขียนขอกราบขอบพระคุณ รองศาตราจารย ดร. มนตรี ศิริปรัชญานันท ที่ไดใหแนวคิด

ความรูทางวิชาการ ตรวจสอบรายงานการวิจัยทุกข้ันตอน ตลอดจนคําแนะนําในการดําเนินชีวิต

และกําลังใจแกผูเขียนโดยไมหวังผลตอบแทน ซึ่งเปนผลใหผูเขียนมีความสามารถในการทําและ

พัฒนางานวิจัยไดอยางมีประสิทธิภาพ เพื่อถายทอดความรูความสามารถที่มีอยูแกศิษยของ

ผูเขียนตอไป 

 ขอขอบคุณอาจารยทุกทานของคณะเทคโนโลยีอุตสาหกรรม ที่ไดใหคําแนะนําและ

กําลังใจในการทํางาน และขอขอบคุณมหาวิทยาลัยราชภัฎสวนสุนันทาที่ไดสนับสนุนทุนในการทํา

วิจัยในคร้ังนี้ 

 ทายสุดนี้ ขอกราบขอบพระคุณบิดา มารดา และผูมีพระคุณทุกทานที่ไดชวยสงเสริม

สนับสนุนกระตุนเตือน และเปนกําลังใจตลอดมาใหผูเขียนจัดทํารายงานการวิจัย 

 

วินัย   ใจกลา 

                                                               พฤศจกิายน 2553 
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