
บทที่ 5 
 

สรุปผลการด าเนินงาน และข้อเสนอแนะ 
 

5.1    สรุปผลการด าเนินงาน 
 
   จากปัญหาการปฏิบัติงานในปัจจุบันของเครื่องค้นหาวัตถุระเบิด อาวุธ และยาเสพติด  
จากระยะไกล  (GT-200) ในการปฏิบัติงานจ าเป็นต้องมีแผนที่สังเขปประกอบการปฏิบัติงาน  
เพื่อความถูกต้องในการก าหนดจุดที่ตรวจพบสสารท่ีด าเนินการค้นหา  ดังนั้นหากการท าแผนที่
ประกอบการค้นหาไม่เหมาะสม เช่น มาตราส่วนของแผนที่ไม่ได้ สัดส่วน ก็จะท าให้การก าหนด
จุดหรือต าแหน่งผิดพลาดตามไปด้วย ส่งผลให้การค้นหานั้นไม่สามารถตรวจพบได้ เพื่อเป็นการ
แก้ปัญหาและลดความผิดพลาดที่จะเกิดขึ้นจากการใช้แผนท่ีซึ่งผู้ปฏิบัติงานจัดท าขึ้น         
คณะผู้วิจัยฯ จึงมีแนวความคิดที่จะแก้ไขปัญหาที่เกิดขึ้น  โดยด าเนินการวิจัยและพัฒนา
เครื่องต้นแบบส าหรับส ารวจหาต าแหน่งพื้นโลกด้วยดาวเทียมประกอบ การค้นหาสสารจาก
ระยะไกลด้วยเครื่อง GT-200 ขึ้น เพื่อแก้ไขปัญหาดังกล่าวข้างต้น โดยการท าโครงการวิจัย
เครื่องต้นแบบส าหรับส ารวจหาต าแหน่งพื้นโลกด้วยดาวเทียมประกอบ การค้นหาสสารจาก
ระยะไกลด้วยเครื่อง GT-200 นั้น เริ่มด้วยการศึกษา การส ารวจหาต าแหน่งพื้นโลกด้วย
ดาวเทียม (Global Positioning System) และการเชื่อมต่ออุปกรณ์ ส ารวจหาต าแหน่งพื้นโลก
ด้วยดาวเทียม  GPS กับระบบคอมพิวเตอร์  จากนั้นจะเป็น กระบวนการของการวิเคราะห์ 
วางแผน ออกแบบและพัฒนาระบบซอฟต์แวร์  ส าหรับประมวลผล ขั้นตอนสุดท้ายจะเป็นการ
ทดสอบและแก้ไขปัญหาเพื่อน าไปสู่การพัฒนา เครื่องต้นแบบส าหรับส ารวจหาต าแหน่งพื้นโลก
ด้วยดาวเทียมประกอบ การค้นหาสสารจากระยะไกลด้วยเครื่อง GT-200 ต่อไป ซึ่งจากการ
ด าเนินการโครงการวิจัยฯ พบว่าระบบการ ส ารวจหาต าแหน่งพื้นโลกด้วยดาวเทียม GPS เป็น   
องค์ความรู้ท่ีสามารถค้นหาเพื่อศึกษาได้จากหลายแหล่งความรู้  และมีการพัฒนาและน าไป
ประยุกต์ใช้กับงานหลากหลายประเภท  แม้แต่กระทั่งในเทคโนโลยีที่ประยุกต์ใช้กับการ
ด าเนินการทางทหาร และในการพัฒนา เครื่องต้นแบบส าหรับส ารวจหาต าแหน่งพื้นโลกด้วย
ดาวเทียมประกอบ การค้นหาสสารจากระยะไกลด้วยเครื่อง GT-200 โดยการน าเอาอุปกรณ์
ส ารวจหาต าแหน่งพื้นโลกด้วยดาวเทียม GPS มาท าการเชื่อมต่อกับระบบคอมพิวเตอร์       
แล้วพัฒนาโปรแกรมเพื่อประกอบการค้นหาด้วยเครื่อง GT-200 นั้น จากการทดสอบพบว่ามี
ประสิทธิภาพเพื่อสนับสนุนการค้นหาสสารจากระยะไกลทนแทนการวาดแผนท่ีประกอบการ
ค้นหาได้อย่างมีประสิทธิภาพ และถึงแม้ยังคงมีความคลาดเคลื่อนอยู่บ้าง  แต่ก็เป็นค่าท่ีสามารถ
ยอมรับได้  

www.ssru.ac.th



 42 

 จากตารางที่ 4.2 ซึ่งแสดงผลการทดสอบประสิทธิภาพการท างาน โดยการค้นหาสสารเพื่อ
เปรียบเทียบกับการค้นหาสสารในรูปแบบท่ีต้องด าเนินการวาดแผนท่ีประกอบการค้นหากับการ
ใช้เครื่องต้นแบบ ประกอบการค้นหา  ในรูปแบบเปอร์เซ็นต์ความผิดพลาด เมื่อท าการค านวณ
เพื่อค านวณหาประสิทธิภาพเฉลี่ยโดยรวมของการด าเนินการทดสอบ ท าให้สามารถแสดงผลได้        
ดังตารางที่ 5.1 
 
ตารางที่ 5.1    แสดงเปอร์เซ็นต์ความผิดพลาดรวมของการทดสอบประสิทธิภาพ การค้นหา

สสารเพื่อเปรียบเทียบกับการค้นหาสสารในรูปแบบท่ีต้องด าเนินการ วาดแผนที่
ประกอบการค้นหากับการใช้เครื่องต้นแบบประกอบการค้นหา 

 
 การค้นหาสสาร

ประกอบการเขียนแผนที่ 
การค้นหาสสารประกอบ

เครื่องต้นแบบ  
เปอร์เซ็นต์ความผิดพลาด

เฉลี่ยรวม 
-24 24 

    
จากตารางที่ 5.1 พบว่าการค้นหาสสารประกอบการเขียนแผนที่น้ันมีเปอร์เซ็นต์ความ

ผิดพลาดเฉลี่ยรวมที่ -24% หรือคิดเป็น 0% ส่วนการค้นหาสสารประกอบเครื่องต้นแบบนั้น  มี
เปอร์เซ็นต์ความผิดพลาด เฉลี่ยรวมท่ี 24% ทั้งน้ี ถึงแม้จะเป็นความผิดพลาดที่สามารถยอมรับ
ได้ แต่ก็ส่งผลกระทบต่อการค้นหาประกอบปฏิบัติงานด้วยเครื่อง GT-200 ได้อย่างถูกต้องและ
แม่นย า 
  จึงสรุปได้ว่า การพัฒนาเครื่องต้นแบบส าหรับส าหรับส ารวจหาต าแหน่งพื้นโลกด้วย
ดาวเทียมประกอบการค้นหาสสารระยะไกลด้วยเครื่อง GT-200 นั้นได้อ านวยความสะดวกต่อ
เจ้าหน้าที่ผู้ปฏิบัติงานในการลดเวลาส าหรับการวาดแผนที่ประกอบการค้นหา ท าให้การปฏิบัติ
ภารกิจในค้นหานั้นท าได้สะดวกรวดเร็วมากขึ้น เพราะไม่ต้องเสียเวลาในการวาดแผนที่ด้วยมือ 
อีกทั้งในการปฏิบัติงานแต่ละครั้งน้ัน เจ้าหน้าที่ยังสามารถท าการบันทึกข้อมูลต าแหน่งของการ
ค้นหาสสารระยะไกลไว้ในระบบคอมพิวเตอร์ได้อีกด้วย ท าให้สามารถย้อนกลับมาดูข้อมูล
ต าแหน่งที่เคยค้นหาไว้แล้วได้  แต่ ทั้งน้ีก็ในการค้นหาสสารโดยใช้เครื่องต้นแบบประกอบการ
ค้นหาสสารระยะไกลด้วย GT-200 นั้นก็ยังคงพบความคลาดเคลื่อนท่ีส่งผลกระทบต่อการค้นหา
สสารระยะไกลอยู่มากพอสมควร ทั้งนี้เน่ืองมาโครงการวิจัยน้ีเป็นเพียงเครื่องต้นแบบที่ผู้วิจัย
ต้องการพัฒนาขึ้น เพื่อแก้ปัญหาความผิดพลาดจากการใช้แผนท่ี และต้องการที่จะศึกษาว่าการ
น าระบบการส ารวจหาต าแหน่งพื้นโลกด้วยดาวเทียม  (Global Positioning System)โดย
เชื่อมต่อกับระบบคอมพิวเตอร์น้ันมีความเหมาะสมที่จะน ามาใช้ในการกับงานลักษณะน้ีหรือไม่  

www.ssru.ac.th



 43 

จึงได้เลือกใช้เทคนิควิธีการส ารวจพื้นโลกด้วยดาวเทียมรูปแบบพื้นฐาน ซึ่งเป็นผลให้เกิดความ
ผิดพลาดดังกล่าวเกิดขึ้น ดังนั้นวิธีการท่ีน าเสนอนั้นจึงยังไม่เหมาะกับการปฏิบัติงานในลักษณะ
นี้เท่าใดนัก แต่หากใช้เทคนิคการค้นหาต าแหน่งพื้นโลกด้วยดาวเทียมที่มีความแม่นย าและมี
ประสิทธิภาพมากกว่านี้ ดังที่ได้กล่าวไว้ในข้อเสนอแนะที่ 5.2.1 นั้น ก็จะสามารถก าจัดค่าความ
คลาดเคลื่อนได้มากขึ้น ส่งผลให้การน าระบบส ารวจต าแหน่งพื้นโลกด้วยดาวเทียมมาใช้
ประกอบการค้นหาสสารระยะไกลด้วยเครื่อง GT-200 นั้นมีประสิทธิภาพมากขึ้นด้วย 

นอกจากนั้นในการทดสอบประสิทธิภาพ การท างานด้วยการค้นหาสสาร ได้กระท าโดย
ก าลังพลของหน่วยท าลายล้างวัตถุระเบิดอโณทัย ซึ่งมีความช านาญในการใช้เครื่อง GT-200 ได้
เป็นอย่างดี จึงมีความเป็นไปได้ที่ เจ้าหน้าที่น้ันจะมีความช านาญในการ วาดแผนที่ประกอบการ
ค้นหา มากกว่าการใช้เครื่องต้นแบบประกอบการค้นหา  จึงส่งผลให้การใช้การแวดแผนที่
ประกอบการค้นหาพบความผิดพลาดของการค้นหาค่อนข้าง น้อย หากการทดสอบกระท ากับ
ก าลังพลกลุ่มอื่น ๆ อาจจะเกิดความผิดพลาดมากกว่าการทดสอบในข้างต้นได้ 
 
5.2   ข้อเสนอแนะ 
    จากการด าเนินการวิจัยเครื่องต้นแบบส าหรับส ารวจหาต าแหน่งพื้นโลกด้วยดาวเทียม
ประกอบการค้นหาสสารจากระยะไกลด้วยเครื่อง GT-200 นั้นทางผู้วิจัยมีข้อเสนอแนะ ดังนี้ 
     5.2.1 โครงการวิจัยเครื่องต้นแบบส าหรับส ารวจหาต าแหน่งพื้นโลกด้วยดาวเทียม
ประกอบการค้นหาสสารจากระยะไกลด้วยเครื่อง GT-200 โดยใช้เทคนิคการหาต าแหน่งจุดเดียว
ซึ่งเป็นการหาต าแหน่งแบบสัมบูรณ์ของจุดที่น าเครื่องรับสัญญาณ GPS ไปวาง และค านวณค่า
พิกัดด้วยเทคนิคการหาต าแหน่งจาก Pseudo rang จะมีความเคลื่อนอยู่ประมาณ +/- 10 ถึง 25 
เมตร ซึ่งพบว่ามีผลเป็นอย่างมากต่อค่าความผิดพลาดในการค้นหาสสารประกอบการปฏิบัติงาน
ด้วยเครื่อง GT-200 จากปัญหาดังกล่าว หากใช้ วิธีการ differential positioning เป็นเทคนิคหนึ่ง 
ที่ใช้เพื่อหาค่าพิกัดจากดาวเทียม GPS ซึ่งสามารถที่จะก าจัดค่าความผิดพลาดที่เกิดขึ้นได้ 
เนื่องจากสภาวะแวดล้อม และผลจาก SA (Selective Availability) ท าให้สามารถที่จะใช้
เครื่องรับสัญญาณ GPS ในการค านวณหาค่าต าแหน่งที่ให้ความแม่นย าสูง โดยมีหลักการใน
การใช้ค่าความผิดพลาดที่ค านวณได้ ณ ต าแหน่งที่ทราบค่าพิกัดแน่นอนถูกต้อง  และท าการ
ป้อนค่าดังกล่าวเข้าไปเพื่อท าการแก้ไขค่าต าแหน่งท่ีค านวณได้จากเครื่องรับสัญญาณ GPS 
เครื่องอื่นๆ 
   5.2.2 เครื่องต้นแบบส าหรับส ารวจหาต าแหน่งพื้นโลกด้วยดาวเทียมประกอบการค้นหา
สสารจากระยะไกลด้วยเครื่อง GT-200 ที่ด าเนินการวิจัยน้ี คณะผู้วิจัยฯได้เน้นการศึกษาเพื่อ
พัฒนาและประยุกต์ใช้เทคโนโลยีสารสนเทศกับการด าเนินการทางทหาร โดยมุ่งเน้นไปในการ
พัฒนาเครื่องต้นแบบบนพื้นฐานของระบบคอมพิวเตอร์ เพื่อใช้เป็นเครื่องมือต้นแบบและศึกษา
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ความเป็นไปได้ของการน าเทคโนโลยีในการระบุต าแหน่งบนพื้นโลกด้วยดาวเทียม GPS เพื่อ
ประกอบการค้นหาสสารจากระยะไกลด้วยเครื่อง GT200 
  โดยเครื่องต้นแบบส าหรับส ารวจหาต าแหน่งพื้นโลกด้วยดาวเทียมประกอบการค้นหา
สสารจากระยะไกลด้วยเครื่อง GT-200 ที่ด าเนินการวิจัยน้ัน จากการทดสอบพบว่ามี
ประสิทธิภาพเพื่อสนับสนุนการค้นหาสสารจากระยะไกลทนแทนการใช้แผนท่ีประกอบการค้นหา
ได้อย่างมีประสิทธิภาพยอมรับได้ แต่หน่วยประมวลผลที่น ามาด าเนินการวิจัย(เครื่อง
คอมพิวเตอร์ Laptop แบบ Desk Note)มีขนาดที่ใหญ่ จึงไม่ค่อยเหมาะสมต่อการน าไป
ปฏิบัติงานจริงได้อย่างคล่องแคล่ว ดังนั้นในการด าเนินการวิจัยต่อไปคณะผู้วิจัยฯ มี
แนวความคิดที่จะปรับเปลี่ยนระบบประมวลผลไปใช้ หน่วยประมวลผลประเภท PDA หรือ 
Pocket PC ซึ่งมีขนาดเล็กและบางรุ่นยังมีเครื่องรับสัญญาณ GPS ติดตั้งอยู่ ท าให้ง่ายต่อการ
พัฒนาเพื่อน าไปใช้ แต่อาจประสบปัญหาในกรณีของจอแสดงผลซึ่งมีขนาดเล็กจนเกินไป 
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